KempfCool Sunrise-Projekt
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Position des NECS-Rechners auf dem Teleskop

Der NECS-Rechner flr
unsere Experimente
befindet sich hier
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Aufgaben des NECS-Rechners
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Zusatzausstattung des NECS-Rechners w
uvin

¥ A==

* Um den anderen Missionsrechnern mehr Informationen zur Verfiigung stellen zu kdnnen
und eine nachtragliche Analyse der Mission zu ermdglichen, erhalt der NECS-Rechner
die folgende Zusatzausstattung:

a.) 32 MByte nichtfliichtiger Halbleiterspeicher, der im Anschluf3 an die Mission
ausgelesen werden kann;

b.) 12-Kanal-GPS-Empfanger mit Antenne;

c.) Zusatzlicher Aul3entemperatursensor fir die Messung der tatsachlichen
Lufttemperatur.

Diese Ausstattung steht (zusammen mit den Daten der ca. 20 weiteren Temperaturmel3-
stellen) fur das KempfCool Sunrise-Projekt zur Verfligung. Den nichtfltichtigen Halbleiter-
speicher kbnnen wir zu 99% mit KempfCool-Daten fullen.

Aber: Der zusatzliche AulRentemperatursensor flr die Messung der tatsachlichen
Lufttemperatur existiert noch nicht! Er soll im Rahmen des KempfCool Sunrise-Projekts
entwickelt, integriert und getestet werden.
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Verfligbare Sensordaten

» Betriebszustand des Teleskops;

o Temperatur der Teleskopstruktur an
verschiedenen Stellen;

» Position des Teleskops (Latitude,
Longitude) tber der Erdoberflache;

» Geschwindigkeit des Teleskops uber der
Erdoberflache;

» Geodatische Hohe des Teleskops Uber
Erdellipsoid (modellierte Erdoberflache);

» Magnetischer Kurs Uber Grund,;

» Dreidimensionaler Bewegungsvektor
(Geschwindigkeitsvektor) tiber der
Erdoberflache;

» Weltzeit (UTC), Auflosung 1 Sekunde;

* Anzahl der verwendeten GPS-Satelliten
fur die Positionsbestimmung;

» Abschatzung der GPS-Positions-
genauigkeit (horizontal/vertikal).

Sunrise
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